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Step 1: (23/10/2024 10:54:10) Doble clic del usuario con botdn primario en
"Dynamixel Wizard 2 (elemento de lista)", en "Program Manager"
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Captura de pantalla de la accion 1.
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Step 2: (23/10/2024 10:54:13) Clic del usuario con boton primario en "Scan (botén)”,
en "DYNAMIXEL Wizard 2.0 - v2.1.7.7"

2. [Video of the Month] Ringbot

Captura de pantalla de la accion 2.
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Step 3: (23/10/2024 10:54:23) Clic del usuario con boton primario en "[ID:000] XL-
320 (elemento del arbol)", en "DYNAMIXEL Wizard 2.0 - v2.1.7.7"
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Captura de pantalla de la accion 3.
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Step 4: (23/10/2024 10:54:27) Clic del usuario con botén primario en " 0 (elemento
del arbol)", en "DYNAMIXEL Wizard 2.0 - v2.1.7.7"

& DYNAMIXEL Wizard 20 - v2177 - i X
Device Control Graph Packet View Tools Help
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Step 5: (23/10/2024 10:54:29) Clic del usuario con botdn primario en "DYNAMIXEL
Wizard 2.0 - v2.1.7.7"

& DYNAMIXEL Wizard 20 - v217.7 - 8 x
Device Control Graph Packet View Tools Help
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Previous Next
Step 6: (23/10/2024 10:54:30) Clic del usuario con botén primario en "DYNAMIXEL
Wizard 2.0 -v2.1.7.7"

& DYNAMIXEL Wizard 20 - v2177 = i X
Device Control Graph Packet View Tools Help
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Captura de pantalla de la accion 6.

O H M J



Previous Next
Step 7: (23/10/2024 10:54:33) Clic del usuario con boton primario en " 0 (elemento
del arbol)", en "DYNAMIXEL Wizard 2.0 - v2.1.7.7"
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Step 8: (23/10/2024 10:54:36) Entrada de teclado del usuario en "DYNAMIXEL
Wizard 2.0 - v2.1.7.7 (ventana)", en "DYNAMIXEL Wizard 2.0 - v2.1.7.7" [..]

& DYNAMIXEL Wizard 20 - v2177 - i X
Device Control Graph Packet View Tools Help
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Step 9: (23/10/2024 10:54:39) Clic del usuario con boton primario en "DYNAMIXEL
Wizard 2.0 - v2.1.7.7"
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Device Control Graph Packet View Tools Help
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Step 10: (23/10/2024 10:54:41) Clic del usuario con botén primario en " 1023
(elemento del arbol)", en "DYNAMIXEL Wizard 2.0 - v2.1.7.7"
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Step 11: (23/10/2024 10:54:44) Entrada de teclado del usuario en "DYNAMIXEL
Wizard 2.0 - v2.1.7.7 (ventana)", en "DYNAMIXEL Wizard 2.0 - v2.1.7.7" [...]

& DYNAMIXEL Wizard 20 - v217.7

Device Control Graph Packet View Tools Help

Qwaﬁummn\n.
K Grabo g "

[VOOMA | (@ pausar grabacion Q) Detener grabacion
7600 bps-

= Agregar comentario

v Opench9.04

0 Fodel Musber
sa “:‘" Opescam.4) 2 Firmre Version

v X320 1 » 1 oo

3 Fes o 5 “

5 Return Delay Tine 26 oFA

6 o Jagle Linit 25 exvoco.

. ) o

n control Wode 2 o2

12 Temperature Linit 5 o

n Nin Yoltage Linit o e

" Max Yoltage Linit L osh

5 Max Torque w3 oxa3FF

” Statws Return Level 2 oz

" Shutdoun 3 o3

u Torqwe Enable o o0

. o0

0 o0

® oxt0

B e

0 exvene

' axaese

w1

1 mops.
00 [psec]

Jont mede
s el

.09 Iv]
9.09 [v]

100.08 (5]

eturn for all

Captura de pantalla de la accion 11.
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Step 12: (23/10/2024 10:54:47) Clic del usuario con botén primario en "DYNAMIXEL
Wizard 2.0 -v2.1.7.7"

& DYNAMIXEL Wizard 20 - v2177
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